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 الملخص 

على نطاق واسع في مراقبة المرور بسبب مجال الرؤية الواسع الذي توفره،   (Fisheye cameras) تسُتخدم كاميرات العين السمكية 
ولكن تشوه الصورة الذي تحُدثه تلك الكاميرات يشكل تحدياً لنماذج التعلم العميق في كشف وتتبع المشاة. على الرغم من توفر مجموعات  

في أنظمة التنبؤ بحركة المشاة،   بحثتديد من الدراسات التي  ، التي تم جمعها في هسينشو، تايوان، ووجود العFishEye8Kالبيانات مثل  
الثقافي لدولة الإمارات العربية المتحدة. تهدف هذه   بيانات مصممة خصيصًا للسياق  إلا أن هناك فجوة ملحوظة تبقى: غياب مجموعات 

صًا لتعزيز التنبؤ وتتبع المشاة في لقطات العين الدراسة إلى سد هذه الفجوة من خلال تقديم مجموعة بيانات عين سمكية داخلية مُصممة خصي 
،  Deep SORTو YOLOv8 تجمع بين (GUI) السمكية ضمن بيئة دولة الإمارات العربية المتحدة. لقد طورنا واجهة مستخدم رسومية

كية. يستخدم النظام صناديق  والتي تشكل جزءًا من إطار عملنا للكشف والتتبع بالكشف للتتبع الوقت الفعلي للمشاة في لقطات العين السم
تحديد ملونة للأمان: الأخضر يشير إلى المشاة خارج منطقة العبور، والأصفر لأولئك بالقرب من الحدود، والأحمر داخل مناطق الخطر،  

ل. عند التدريب  فيديو وتصنيفه بتقديرات ممتاز، جيد، أو مقبو  20مما يعزز من مراقبة الأمان ويبسطها. تم اختبار نموذجنا يدوياً على  
، حقق النموذج  YOLO Mediumو    YOLO Nanoباستخدام كل من نسختي   باستخدام مجموعة بيانات العين السمكية لدولة الإمارات

دورة تدريبية، حقق    150عن أداء تتبع مقبول. بعد   FishEye8k تقديرات ممتاز وجيد، بينما أسفر التدريب باستخدام مجموعة بيانات
، مما يظهر فعاليته في التعرف على الصور المشوهة ويؤكد على  0.651تبلغ   mAPو  0.836تبلغ   F1 درجة YOLOv8m نموذج

 .صحة منهجية التدريب لدينا

 
 ، نماذج التعلم العميق (GUI) ، واجهة المستخدم الرسوميةYOLO ،Deep SORT : كلمات البحث الرئيسية 

 


